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Tantdrgy megnevezése  Dinamika

Tantdrgy tipusa kotelezben valaszthato
Tantdrgyfelelds Dr. Hajdu Sandor
Tematika A tantargy célja a mesterképzéssel bezarélag megszerzett dinamikai tudas

elmélyitése és kibdvitése, magasabb szintl matematikai mddszerekkel
valo targyaldsa. A tantargy a kovetkezd teriileteket targyalja. A funkcional
fogalma, a brachistron-probléma, funkcionalok mechanikai
rendszerekben. A variaciészamitas alkalmazasa mechanikai problémak
megoldasara, az Euler-Lagrange egyenlet bevezetése. A Newtoni
mechanika altalanositasa, a D’Alembert-elv, a virtualis munka elve, a
Hamilton-elv. A Lagrange-féle dinamika, a Lagrange-fiiggvény bevezetése,
mozgasegyenletek felirdsa a Lagrange-féle dinamika alkalmazasaval. A
Hamilton-féle dinamika és 6sszehasonlitdsa a Lagrange-féle dinamikaval.
Holoném- és anholoném Kkényszerek, a Lagrange-féle multiplikator
alkalmazasa a kényszerek figyelembe vételére. Nemlinearis dinamikai
rendszerek. Véletlenszeri jelenségek nemlineadris rendszerekben,
nemlinearis rendszerek kaotikus viselkedése. Bifurkaciok.

Irodalom e Cline, D.: Variational Principles in Classical Mechanics, University of Rochester,
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Tantdrgy megnevezése  Gépészeti rendszertechnika és modellezés

Tantdrgy tipusa kotelezden valaszthatd
Tantdrgyfelel6s Dr. Hajdu Sandor
Tematika A tantargy keretében targyalasra kerililnek a gépészeti berendezések és

rendszerek modellalkotasi modszerei, a modellezés sajatossagai, modellek
fogalma és felosztasa. A tantargy a kovetkez6 teriileteket targyalja.
Modellalkotasi eljarasok, modellezés és szimulacié. Rendszerelméleti
fogalmak, rendszerek tipusai és felosztidsa. Gépészeti rendszerek idé-
tartomanybeli  modelljei.  Allapottér = modellek, iranyithatésag,
megfigyelhet6ség, minimalitds.  Sztochasztikus rendszermodellek.
Gépészeti rendszerek frekvencia-tartomanybeli modelljei.
Bizonytalansagok  modellezése,  strukturaltalan és  strukturdlt
bizonytalansagi  modellek, p-analizis. @ Modellek  egyszer(sitése,
modellredukciok. Mérésen alapulo modellezési eljarasok,
modellidentifikacié. Nemlinearis gépészeti rendszerek LPV modellezése.

Irodalom e Velten, K.: Mathematical Modeling and Simulation, WILEY-VCH Verlag GmbH &

Co, 20009.
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Cambridge University Press, Cambridge, 2001.
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Approaches - Application to Vehicle Dynamics, Springer-Verlag, Berlin
Heidelberg, 2013.

e Pokoradi L.: Rendszerek és folyamatok modellezése, Campus Kiadd, Debrecen,
2008.



