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Tantdrgy megnevezése  Modern robottechnika

Tantdrgy tipusa kotelezben valaszthato
Tantdrgyfelelds Dr. Husi Géza
Tematika A Modern robottechnika kurzus célja, hogy atfogd betekintést nydjtson a

modern robottechnoldgia teriiletére, beleértve a tervezési -elveket,
vezérlési moddszereket és alkalmazasi lehet6ségeket. A kurzus soran
részletesen megvizsgaljuk a robottechnika alapjait, beleértve a mechanikai
szerkezetek tervezését, az aktuatorok és érzékel6k miikodését, valamint a
szoftveres vezérlést. Emellett a tanfolyam bemutatja a modern robotok
miikodését és programozasat, beleértve a parhuzamos kinematikai és
tobbrobotos rendszereket is. A résztvevok gyakorlati tapasztalatokat
szereznek a robottechnoldogia alkalmazasaban kiilonb6zé ipari és
szolgaltatasi kornyezetekben.

Tantargy célkitlizései:
Megérteni a modern robottechnoldgia alapjait és miikddési elveit.

Képessé valni a robotok mechanikai és elektronikai komponenseinek
tervezésére és 0sszedllitasara.

Képessé valni a robotok szoftveres vezérlésére és programozasara.
Megismerni a kiilonb6z6 robotarchitektirakat és alkalmazasi teriileteket.

Képessé valni a robottechnolégia gyakorlati alkalmazasara ipari és
szolgaltatasi kornyezetekben.
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