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Tantárgy megnevezése Modern robottechnika 

Tantárgy típusa kötelezően választható 

Tantárgyfelelős Dr. Husi Géza 

Tematika A Modern robottechnika kurzus célja, hogy átfogó betekintést nyújtson a 

modern robottechnológia területére, beleértve a tervezési elveket, 

vezérlési módszereket és alkalmazási lehetőségeket. A kurzus során 

részletesen megvizsgáljuk a robottechnika alapjait, beleértve a mechanikai 

szerkezetek tervezését, az aktuátorok és érzékelők működését, valamint a 

szoftveres vezérlést. Emellett a tanfolyam bemutatja a modern robotok 

működését és programozását, beleértve a párhuzamos kinematikai és 

többrobotos rendszereket is. A résztvevők gyakorlati tapasztalatokat 

szereznek a robottechnológia alkalmazásában különböző ipari és 

szolgáltatási környezetekben. 

Tantárgy célkitűzései: 

Megérteni a modern robottechnológia alapjait és működési elveit. 

Képessé válni a robotok mechanikai és elektronikai komponenseinek 

tervezésére és összeállítására. 

Képessé válni a robotok szoftveres vezérlésére és programozására. 

Megismerni a különböző robotarchitektúrákat és alkalmazási területeket. 

Képessé válni a robottechnológia gyakorlati alkalmazására ipari és 

szolgáltatási környezetekben. 
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